Casovac pro bodovou svarecku z MOTu.

Prvni bodovku z MOTu jsem udélal ovladanou relatkem pomoci Casovace 555.
Sekundarni vinuti (2x3 zavity, 25 mm?) o celkovém prufezu 50 mm? s nap&tim
na sekundarni stran¢ trafa cca 3V. Na bodovani plechti do 1 mm dobry.

Pozdéji jsem si k ni udélal hroty na bodovani baterii, ale ukazalo se Ze to neni
takové jak bych si predstavoval.

Zkusil jsem proto udélat opét z MOTu novou bodovku zaméfenou spiSe na
bodovani baterii. Zde jsem namotal sekundarni vinuti 6 zaviti o prifezu 25
mm?, s vystupnim napétim okolo 5,5V. Elektroniku jsem fesil pomoci MCU
Atmega8535 s tfimistnym LED displejem. Délku casu volim potenciometrem
v 22 krocich s pfiristkem do 20%, v rozsahu 30ms az 1 sekunda, s minimalnim
ptirGstkem 10ms coZ je jedna pilperioda sinusovky.

Po stlaceni tlacitka dojde k sepnuti triaku ktery ovlada MOT. Prvni tfi
sinusovky jsou jakysi ,softstart a maji slouzit k pozvolnému zmagnetovani
jadra. Nejnizsi Cas je oznacen jako 30 ms, ale ve skuteCnosti trva 60ms, ale
sinusovky nejsou celé, takze energie dodana po dobu 60ms je zhruba stejna
jako energie tfi ptlperiod tj. délky 30ms.

S touto bodovkou jsem zbodoval baterii skladajici se z 130 ¢lankd Samsung
ICR18650-30B s napétim 48V pro elektrokolobézku (¢as 100ms).
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»Softstart”, dole synchronizaé¢ni pulsy 100Hz, nahote proud sejmuty pomoci
externi civky umisténé pobliz sekundarniho vinuti.

»Softstart” plus dalsich 7 pulperiod, celkem 100ms

R1 -100-120

R2 -100-120

R3 -100-120

R4 -270

R5 -270

R6 -270

R7 -270

RS - 5K potenciometr
R9 - 12K

R10 - 1K

R11 -270/1W

R12 - neosazeno

R13 - neosazeno

R14 -270

R15 -2K2 zespod DPS
RSIP - M1

PO1 - 100mA

L1 -47uH EC24

LA,LB -33uH/20A

Cl1 - Neosazeno

C2 - Ne0sazeno

C3 - Ml

C4 - 470uF/25V

C5 - Ml

C6 - Ml

C7 - 220uF/6V

C8 - M1

Cc9 -M1 SMD zespod MCU
C10 -M1 SMD zespod MCU
Cl1 - 6K8 zespod DPS
CA,CB -MIl/275Vac

101 - ATmega8535

102 - ULN2003

103 - 7805

01 -MOC3021

Ul - B250C1500

D1 - IN4007

D2 -LED R

D3 - neosazeno

D4 - Neosazeno

TY1 - BTA41800

Q1 - neosazeno

Displ - M515RD (HD-A512RD)
JP1 -2x pin 2,54 mm
K1 - 6x pin 2,54 mm
K2 - 7x2 pin 2x 2,54 mm
K3 -5x pin 2,54 mm
K4 - neosazeno

K5,K6 - ARK500/2

K7 - neosazeno

TR1 - TRHEIO19-x12V

230V/12V/1,9VA

MOT -MOT 230/5,5V
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